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MOTION TECHNOLOGYMOTION TECHNOLOGY

Mak 400 450 500

Les freins à bain d’huile garantissent non seule-
ment un freinage toujours ef ficace, mais contri-
buent à une économie exceptionnelle sur les frais
d’entretien courant.

L’accoudoir ergonomique avec Mini-Joystick ou
Finger tips optionnels avec commande électro-
proportionnelle, permettent l’optimisation des fonc-
tions de manutention de la charge. L’inversion de la
direction de marche est côntrolée en actionnant les
boutons placés sur l’accoudoir même.

Succursale France : 

1, Rue Newton ZI Mitry, Compans B.P. 542, 77295 Mitry Mory
Tel. +33 (0) 1 64 67 70 23 - Fax +33 (0) 1 64 67 70 26
e-mail : cesab@cesab.fr

Cesab Carrelli Elevatori Spa

Via Persicetana Vecchia, 10 - 40132 Bologna (Italy) 
Tel. +39 051 20.54.11 - Fax +39 051 72.80.07
Web-site : www.cesab-forklifts.com  -  e-mail : cesab@cesab.it

Les programmes de conduite ( L - H - P ) sont faci-
lement sélectionnables par l’opérateur en appuyant
sur les boutons placés sur la colonne de direction.
Le tableau de bord de conception automobile, avec
afficheur alphanumérique, permet une identification
facile des codes de diagnostic. Par ailleurs il comp-
rend, dans la configuration standard, les indicateurs
lumineux pour la direction de marche, pour les pro-
grammes de conduite et de marche lente et
l’horamètre électronique.

Options
Accoudoir avec une commande Mini-Joystick ou Fingertips.
Marche avant/arrière au pédalier. Levier en standard.
Cabine fermée avec ou sans chauffage.
Tablier à déplacement latéral.
Phares de travail.
Roues jumelées.

Chez Votre Concessionnaire
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La gamme CESAB MAK 400 450 500
AC Technology pour l’utilisation in-
tensive offre des solutions ergonomi-
ques, une technologie avancée et des
excellentes performances. Ces cha-
riots offrent une capacité de 4000 à
4900 Kg et une hauteur maximum
de levée de 6120 mm.

Une utilisation extrêmement simpli-
fiée qui donne au chariot une sécurité
accrue et un rendement de haut niveau.

Solidité des composants. Chassis et
essieux sont surdimensionés et peuvent
résister dans les situations les plus dif-
ficiles.

Le toit de protection est entièrement
monté sur silent-blocs qui augmentent
le confort du cariste.

Le siège suspendu est entièrement
réglable et équipé d’une ceinture de
sécurité à enrouleurs en standard.

Le compartiment de rangement faci-
lement accessible par le conducteur,
sert au rangement d’objects tels que
feuilles de papier, des stylos etc.

Des pneus de grande dimension à l’a-
vant comme à l’arrière, disponibles dans
les différents modèles garantissent con-
fort, durée, une parfaite adaptation au
terrain et une aisance certaine dans les
manoeuvres.

La technologie AC apporte une amé-
lioration des performances et une bais-
se de la consommation d’énergie. La
diminution du nombre de composants
ainsi que l’absence des principales piè-
ces d’usure (balais de charbon et les
plaquettes de freins) permet une réduc-
tion des coûts de maintenance.

Le côntrole électronique monté dans
un boitier à l’abri de la poussière, garan-
tie une grande flexibilité d’emploi.
Possibilité de régler les paramètres des
différentes fonctions tels que: freinage
électronique, accéleration de la traction
et du levage, seuil minimum d’accéléra-
tion.

Le poste de conduite ergonomique, ample et
confortable, est facilement accessible grâce au
marchepied pratique et spacieux. Les montants
sont conçus pour permettre une visibilité excellente
et une sécurité maximum grâce à la rigidité torsion-
nelle et garantir la stabilité même à la hauteur
maximum.
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Chariots électriques à quatres roues

Performances optimales, 
flexibilité d’emploi et 

grande solidité des composants

Technologie AC
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Mak 400 450 500

Constructeur CESAB CESAB CESAB
Type de modèle MAK 400 MAK 450 MAK 500
Mode de propulsion: électrique (batterie), diesel, essence, GPL électrique électrique électrique
Conduite: à conducteur accompagnant, debout, assis assis assis assis
Capacité nominale Q (kg) 4000 4500 4900
Centre de gravité de la charge c (mm) 500 500 500
Distance entre le milieu de la roue avant et la charge x (mm) 509 (a) 509 (a) 529 (b)
Empattement y (mm) 1810 1810 1810

Poids kg 6800 7120 7670
Charge par essieu avec charge, avant/arrière kg 9600 / 1200 10490 / 1130 11570 / 1100
Charge par essieu sans charge, avant/arrière kg 3500 / 3300 3490 / 3630 3800 / 3870

Pneus: B=Bandages, PPS=Pneus pleins souples, PN=Pneus gonflés, J=Jumelés B - PPS - PN - PPSJ - PNJ B - PPS - PPSJ - PNJ B - PPS - PPSJ - PNJ
Dimensions roues avant 28x10x22 - 250-15 - 250-15 - 7.00-15 - 7.00-15 28x12x22 - 250-15 - 7.00-15 - 7.00-15(e) 28x12x22 - 28x12.5-15 - 7.00-15 - 7.00-15
Dimensions roues arrière 22x8x16 - 23x9-10 - 23x9-10 - non - non 22x8x16 - 23x9-10 - non - non 22x8x16 - 23x9-10 - non - non
Nombre de roues, avant/arrière (x = motrice) 2x - 4x / 2 2x - 4x / 2 2x - 4x / 2
Voie, avant b10 (mm) 1164 - 1132 - 1132 - 1330 - 1330 1215 - 1132 - 1330 - 1330 1215 - 1202 - 1330 - 1330
Voie, arrière b11 (mm) 1154 1154 1154

Inclinaison du mât, avant/arrière α / β (dégré) 2° 30’ / 10° 2° 30’ / 10° 2° 30’ / 10°
Hauteur du mât, baissé h1 (mm) 2400 2400 2450
Levée libre h2 (mm) 100 100 100
Course de levée h3 (mm) 3150 3150 3150
Hauteur du mât, déployé h4 (mm) 3948 3948 3991
Hauteur protège conducteur h6 (mm) 2450 2450 2450
Hauteur siège h7 (mm) 1294 1294 1294
Hauteur d'attelage h10 (mm) 360 360 360
Longueur totale l1 (mm) 3750 (a) 3750 (a) 3770 (b)
Longueur au talon des fourches l2 (mm) 2750 (a) 2750 (a) 2770 (b)
Largeur totale b1/b2 (mm) 1418 - 1360 - 1360 / 1756 - 1756 1520 - 1360 / 1756 - 1756 1520 - 1520 / 1756 - 1756
Dimensions des fourches s/e/l (mm) 50 x 150 x 1000 50 x 150 x 1000 60 x 150 x 1000
Tablier porte-fourches DIN 15173, classe / type A, B III A III A III A
Largeur du tablier porte-fourches b3 (mm) 1200 1200 1200
Garde au sol sous mât m1 (mm) 150 150 150
Garde au sol au centre du chariot m2 (mm) 160 160 160
Largeur d’allée avec une palette 1000 x 1200 en travers Ast (mm) 4123 (a) 4123 (a) 4143 (b)
Largeur d’allée avec une palette 800 x 1200 en long Ast (mm) 4323 (a) 4323 (a) 4343 (b)
Rayon de giration Wa (mm) 2414 2414 2414
Distance de rotation minimum b13 (mm) --- --- ---

Vitesse de translation, avec / sans charge km/h 15 / 17 (c) 15 / 17 (c-d) 14 / 17 (c-d)
Vitesse de levée, avec / sans charge m/s 0.27 / 0.47 0.26 / 0.47 0.23 / 0.44
Vitesse de descente, avec / sans charge m/s < 0.60 < 0.60 < 0.60
Force de traction, avec / sans charge N 5238 / 5338 5188 / 5338 5188 / 5338
Force de traction maximum, avec / sans charge (S2 5') N 14460 / 15130 14330 / 15130 14300 / 15130
Rampe, avec / sans charge (S2 30') % 7 / 11 6 / 10 5 / 9
Rampe maximum, avec / sans charge (S2 5') % 13 / 23 12 / 22 11 / 21
Temps d’accélération avec / sans charge s --- --- ---
Frein de service: mécanique / hydraulique / électrique / pneumatique hydraulique hydraulique hydraulique

Moteur de traction, puissance (S2 60') kW 17 17 17
Moteur de levée, puissance (S3 15%) kW 18 18 18
Batterie suivant DIN 43531 / 35 / 36 A, B, C, non DIN 43536 DIN 43536 DIN 43536
Voltage batterie / capacité nominale (K5) V/Ah 80/625-775 80/ 625-775 80 / 625 -775
Poids de la batterie kg 1872 1872 1872
Consommation d’énergie d’après le cycle VDI kWh/h --- --- ---

Type de contrôle AC MOSFET AC MOSFET AC MOSFET
Pression hydraulique pour accessoires bar --- --- ---
Débit hydraulique pour accessoires l/min --- --- ---
Niveau sonore à l’oreille du cariste dB (A) --- --- ---
Crochet d’attelage / Type DIN --- --- ---
(a) Avec TDL integré = + 32 mm    (b) Avec TDL integré = + 39 mm    (c) avec roues B , vitesse de traslation maximum = 16 km/h pour toutes versions     (d) avec roues singles , vitesse de traslation = 13 / 15 km/h    (e) roues PPS 28x12.5-15 optionnels (b1 = 1520 mm)

NOTES :     Les données se réfèrent à la version avec roues PPS sauf indications contraires. Toutes les per formances indiquées se réfèrent à un chariot en par fait état, rodé, roues homologuées, batterie par faitement conservée et chargée, avec tension en circuit fermé égale à celle nominale. Les per formances et dimensions du chariot sont des valeurs nominales obtenues dans des conditions de fonctionnement normales.
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Mât, mm Triplex Triplex LLT

h3 Course de levée 4950 5550 6060 4300 4950 5550 6050

h1 Hauteur du mât, baissé 2550 2750 2950 2335 2550 2750 2950

h2 Levée libre 75 75 75 1442 1657 1857 2057

h4 Hauteur du mât, déployé 5820 6420 6960 5193 5843 6443 6943

αα //  ββ Inclinaison du mât, avant/arrière 2° 30’ / 6° 2° 30’ / 8°

Mât, mm Duplex Duplex LLT

h3 Course de levée 3150 3650 3150 3650 4150

h1 Hauteur du mât, baissé 2450 2700 2450 2700 3000

h2 Levée libre 100 100 1552 1802 2052

h4 Hauteur du mât, déployé 3991 4491 4048 4548 5048

αα  //  ββ Inclinaison du mât, avant/arrière 2° 30’ / 10° 2° 30’ / 6°

Types de mâts (5000 Kg)

Types de mâts (4000 Kg – 4500 Kg)

Types de mâts (4000 Kg – 4500 Kg)

Types de mâts (5000 Kg)

Mât, mm Duplex Duplex LLT

h3 Course de levée 3150 3650 3150 3650 4150

h1 Hauteur du mât, baissé 2400 2650 2400 2650 2900

h2 Levée libre 100 100 1552 1802 2052

h4 Hauteur du mât, déployé 3948 4448 3998 4498 4998

αα  //  ββ Inclinaison du mât, avant/arrière 2° 30’ / 10° 2° 30’ / 6°

Mât, mm Triplex Triplex LLT

h3 Course de levée 4950 5550 6060 4300 4950 5550 6050

h1 Hauteur du mât, baissé 2500 2700 2900 2285 2500 2700 2900

h2 Levée libre 75 75 75 1442 1657 1857 2057

h4 Hauteur du mât, déployé 5750 6350 6890 5143 5793 6393 6893

αα  //  ββ Inclinaison du mât, avant/arrière 2° 30’ / 6° 2° 30’ / 8°




