DONNEES TECHNIQUES ™ 20 TM 20 P.O.
Q |- Capacit Kg 2000 E
¢ |- Centre de gravitl] mm 600
| |- Longueur fourches mm 1150
X |- Porte O faux avant mm 856 @
y |- Empattement mm 1288 O
L2 |- Longueur mm| 630 734/1108 @
e |- Largeur dent mm 170
s |- Epaisseur dent mm 60
h3 |- Hauteur de levle mm 130
Wa|- Rayon de braquage mm | 1486 O ‘ 1612/197100
B |- Largeur totale mm 730
Ast|- Largeur dallCe mm| 2030 ‘2156/2515 (2]
@ Avec fourches [ repose, augment de 92 mm. 100 100

@ Plate-forme verticale / Plate-forme horizontale Ast %

ce Sama
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Les produits SAMAG et relative documentation peuvent tre modifi s sans pr avis.

Constructeur Marque SAMAG
2 [ModOle DOnomination T™ 20 T™M 20 PO
,3 Capacit[] Q = Charge de levage t. 2,0
? Centre de gravit[ ¢ = Distance mm 600
% Mode de traction Batterie, Diesel, Gaz, Electriques BATTERIE
g Commande A timon, Conducteur assis/debout TIMON
o |Bandages V = Pleins, L = Pneus av./ar VIV
Roues (X = motrice) Nombre av./ar 1X+2/4
ElCvation h3 = Hauteur de levlle mm. 130
Tablier porte fourches  |DIN/FE.M./ISO / Recouvrantes Non
2 |Fourches s-e-| mm. 60x170x1150
-% Dimensions maximales |L2 = Longueur compris porte fourches 630 I 734-1108 @
] B = Largeur totale mm 730
g Rayon de braquage Wa mm. 1486 © 11612 -197100
Porte [ faux avant X distance des fourches [ ICessieu mm. 8560
Largeur d0allCe Ast avec palette 800x1200 longitudinal mm 2030 2156 - 2515Q
8 Translation en charge/C] vide Km/h 5/6 5/6-5,5/8,8 @
% Vitesse Levage en charge/O vide m/s 0,02/0,07
E Descente en charge/C] vide m/s 0,11/0,05
£ Rampe gravie En charge/O vide % -
LS Rampe maximum gravie |En charge/C] vide (KB 5 min.) % 7117
« |Poids Batterie comprise Kg. 610 720 ©
-g ) . Avec charge avant/arriClre Kg. 895/1715 980/1740 ©
& |Poids par essieu -
Sans charge avant/artiCire Kg. 500/110 585/135 ©
Nombre av/ar 3-4
Roues Dimensions roues avant mm. fl260x85 / fl125x50
Dimensions roues arriClre mm. fI85x70
< |Empattement Y mm 1288 @
-% \oie Milieu roues av/ar mm. 582/390
g Garde au sol Avec charge m1 au point le plus bas mm. 35
Avec charge m2 au centre de empattement  mm. 155
Frein de service MUOcanique/hydraulique/pneumatique Electrique
Frein de stationnement | Avec pied/d main/homme mort Homme mort
DIN NON
Batterie Tension/capacitd avec 5 heures de dCcharge \//Ah 24/240
%"3 Poids Kg. 220
‘E Moteurs Clectriques Moteur de traction pglssance (KB60min.)  Kw 0,7 (Excitation sCparlle)
8 Moteur de levage puissance avec 15% Kw 15
Transmission Type Electronique
ROducteur Type Engrenages hClicoCdales
Pression de travail Pour les Cquipements (accessoires) bar 145
Niveau sonore Niveau moyen O [Coreille de IDoperateur dB (A) <70

Ast comprend UalJ (espace de manoeuvre) =200 mm.

@ Le premier valeur est avec Plate-form fermlJe, le deuxieme abbaiss[Je pour transport operateur.
© Avec fourches O repose augment de 92 mm.
© Valeurs sans oplrateur.

™™ 20 P.O.

Sans protections latCrales

pour vitesse jusquOd 6 Km/h E< !
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Avec protections latCrales

pour vitesse > de 6 Km/h
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